
无人值守汽车衡施工注意事项（简化版） 

1、施工流程 

无人值守汽车衡现场施工，大致可分为如下几个步骤： 

汽车衡安装→汽车衡外接汽车衡仪表调试标定→割槽填埋地感线圈→树立摄像头、红

绿灯、红外光栅所用的固定支柱→安装道闸栏杆机、摄像头、红绿灯、红外光栅、刷卡器

→器件电缆走管路布线→控制柜安装，外部器件接线→软件安装调试→试运行→项目验收 

2、地感线圈的安装 

2.1 线圈尺寸及圈数 

车辆检测器允许对线圈的形状和尺寸进行灵活调整，实际中一般线圈周长最大可达 30

米，最小可为 3 米。线圈的长度取决于车道的宽度,线圈距车道的边沿方至少保持 300mm 距

离。当线圈周长超过 10 米时通常绕两圈，当线圈周长在 6-10 米之间时，通常绕三圈，而当

线圈周长小于 6 米时，线圈应绕四圈。 

为了使检测器工作在最佳状态下，线圈的电感量应保持在 100uH－300uH 之间。在线圈

电感不变的情况下，线圈的匝数与周长有着重要关系。周长越小，匝数就越多。一般可参照

下表： 

由于道路下可能埋设有各种电缆管线、钢筋、下水道盖等金属物质，这些都会对线圈的

实际电感值产生很大影响，所以上表数据仅供用户参考。在实际施工时用户应使用电感测试

仪实际测试电感线圈的电感值来确定施工的实际匝数，只要保证线圈的最终电感值在合理的

工作范围之内(如在 100uH—300uH 之间)。 

2.2 线圈间距 

通常线圈应该是长方形。两条长边与金属物运动方向垂直，彼此间距推荐为 1 米。长边

的长度取决于道路的宽度，通常两端比道路间距窄 0.3 米至 1 米。 

为避免车辆上衡前等待栏杆机起杆，要求地感线圈铺设位置离栏杆机至少保持 5 米距

离，减少不必要的等待时间，增加系统运行效率。 

注意：线圈周长 6M，边长为 1M*2M 

 

2.3 埋设方法 

线圈埋设首先要用切路机在路面上切出槽来。在四个角上进行 45 度倒角，防止尖角破

坏线圈电缆。切槽宽度一般为 4 到 8 毫米，深度 30 到 50 毫米。同时还要为线圈引线切一条

通到路边的槽。但要注意：切槽内必须清洁无水或其它液体渗入。绕线圈时必须将线圈拉直，

但不要绷得太紧并紧贴槽底。将线圈绕好后，将双绞好的输出引线通过引出线槽引出。 

在线圈埋好以后，为了加强保护，可在线圈上绕一圈尼龙绳。最后用沥青或软性树脂将

切槽封上。 

2.4 金属和增强材料的影响 
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在线圈附近，含铁量高的金属会严重影响线圈灵敏度，像下水道井盖或类似的物体等，

地应避开面上可见的物体，线圈与这些物体间应留 1 米的空间。而埋入地下的钢筋等增强材

料并不明显，但有可能对线圈灵敏度造成影响。 

当存在金属物体或钢筋等增强材料时，线圈应安装在这些金属网上方 50mm 左右。如

果允许降低灵敏度时，这一距离可减小到 40mm。 

如果有接触不良现象，当震动时可能会引起阻扰变化，这会反应到线圈电路中引起不可

预料的变化。甚至引起线圈系统失效。 

5.5 接线方法 

 

车辆识别器                                       接线端子  

车辆识别器需 220V 供电、且车辆识别器一般与栏杆机配套使用，所以车辆识别器固定

于栏杆机内部，并共用栏杆机的 220V 电源。接线端子的 1 号接 L，2 号接 N，9 号接地，7、

8 接地感线圈，5、6 通过信号线接入控制柜，5 接控制柜端子中的 X0（如是 2#地感线圈，

则接 X3，其它的相同）,6 接控制柜端子中的 24V-。端子号接线定义如下： 
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3、道闸栏杆机的安装 

3.1 接线方法 

电源线与控制线接入栏杆机控制盒，另一段接入控制柜，控制和固定于栏杆机内壁右侧。

具体接线方法如下： 

 

电源线接法 

 

                                控制线接法 

如上图所示，如果是 1#栏杆机，则如上图所示接法接线；如是 2#栏杆机，则开接控制

柜的 Y4，关接控制柜的 Y5，地还是接控制柜的 C2。实物图如下： 

开 停 关 地 

Y2 Y3 C2 
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  栏杆机控制盒固定                                 控制和内部电板 

4、红外光栅的安装 

红外光栅由主机和从机配对组成，通过多束红外线互射构成一个探测平面，当车体穿越

该平面时，就会给出触发信号，专业用于无人值守汽车衡上衡判断，具有灵敏度高、抗干扰

好等特点。 

4.1 线路板接线 

(1)先拔出主机及丛机的上管塞，把线路板从管体里抽出一部分。 

(2)线路从底座出线孔引入，根据线路板上所标的接线标识，把光栅主机及从机通过同

步线相连，光栅主机与报警主机的主控线、防护电阻需连接好。 

 同步线是指：主机与从机之间的三芯连接线，由+12V、RT 信号线和地三芯组成，

此线一定要连接。 

 主控线是指：主机与系统控制箱之间的四芯连接线，由 AL1、AL2、12V 和地线四

芯组成。 

 正常使用时，AL1、AL2 端口之间是短路的，当汽车遮挡光栅相邻 2 束以上红外线

时，AL1、AL2 之间为开路，即输出触发信号。 

 同步线采用 RVV3×0.3
2
护套线，分别是+12V、信号（RT）、“地”三芯线，主控线

采用 RVV4×0.3
2
护套线，分别是+12V、“地”以及两条报警继电器输出线。 

(3)把光栅用紧固圈固定于红外光栅立柱上。 
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备注：控制箱中，防区 1 指 X1，地（GND）指 24V-，地指 12V-，如果光栅有 6 个接

线端子，则接 NC，NO 不接。 

 

5、红绿灯的安装 
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红绿灯由灯体和固定支架组成。红绿灯接线相对简单，由红灯控制线、绿灯控制线和地

三芯组成，线路沿固定支柱下来，接入控制箱内。红绿灯安装尺寸如下图所示; 

 

5.1 红绿灯的组装 

    红绿灯组装步骤如下： 

（1） 旋开红绿灯表面金色螺丝； 

（2） 从里面把红绿灯上下盖、垫片和固定杆等固定； 

（3） 在接线端子上部有正方形的走线位置，在中间开孔走线； 

（4） 从外面用螺丝固定走线盖，并使走线槽朝外； 

（5） 把电源线从走线槽穿入，并接入端子，盖上红绿灯，拧紧螺丝； 

（6） 上上防雨罩，把红绿灯固定于红绿灯立柱上。 

5.2 红绿灯接线方法 

红绿灯是 220V 供电，且是通过给电与否来控制各灯的开关，所以线材采用 3*1mm
2 的

电源线，其中两根线分别接红灯、绿灯，剩下的一根接接线端子接了两根线的。在控制柜的

另一端，红灯接 Y0，绿灯接 Y1，中间共火线的接控制柜的 L（火线）。 
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6、摄像头 

摄像头采用深圳威慈的 WS-C36BH，摄像共需要布置两根线，一根同轴电缆视频线、

一根提供 12V 电源的电源线，采用 4 芯信号线作为电源。如整套系统中有红外光栅，则建

议把电源线接入红外光栅主机，从红外光栅主机取 12V；如没有光栅，则须接入控制柜中。

（电源线将两两拧在一起，建议红黑一组，绿白一组） 

 

电源线：把摄像头本身自带的电源线从摄像机内部剪短，把 4 芯电源线穿入摄像机，在

机壳内部接电源线，先把电源线套上热缩套管，然后接好电源线并上锡加固，最后把热缩管

紧好。 

同轴电缆：在电缆的末端焊接一个 BNC 接头，焊好后与摄像机本身 BNC 接头对接，

并用电工胶缠绕，做好防水工作。BNC 接头焊接如下： 
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   把 BNC 接头旋开，并把旋出后的尾部穿入同轴电缆，把同轴电缆剥出 1cm~1.5cm，并剥

出线芯 3~5mm，注意屏蔽线不可剪断，并按上图指示焊接于 BNC 接头上，旋紧 BNC 接头

盖。 

7、刷卡器 

刷卡器有两种，一种是近距离（明华近距离 RF-35LT），需要司机下车刷卡；另一种是

远距离刷卡器（明华远距离 MW9801），司机只需停在刷卡器附近，把手伸出来刷卡即可。但

这两种刷卡器都是铺设 2 跟 4 芯信号线，一根电源，一根 232 数据线。 

7.1 近距离刷卡器组装与接线方法 

 

刷卡器效果图  
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电源线：因刷卡器电源采用的是 5V 适配器，所以接线方法为从中间剪短，接入一根 4 芯信

号线，其中两两拧在一起，4 芯线两端必须接法一致，否则电源接反，刷卡器将不能正常工

作。 

232 通讯线：该通讯线为两头都是孔的 9 芯头，接线方式为交叉，2 接 3，3 接 2，5 接 5. 

注意：在盖上刷卡器防护盖前，先把刷卡器开关打在开的位置。 

7.2 远距离刷卡器组装与接线方法 

    远距离刷卡器型号为 MW9801，该套产品包含 9801 一体化读写器一台、RS232 串口通

信线一条、+9V/2.6A 电源适配器一个以及天线支架一个。 

该读写器外型为长方体，机体主色为银白色或蓝色，如图 1 所示。机体背面有用于安装、

固定壳的螺钉孔，可与支撑支架一起安装固定于目的位置。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 1  9801 读写器正面                       图 2 9801A 读写器通信线接口 
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7.2.1 接口说明 

表 2  9801A 读写器接线引脚 

颜色 信号名称 信号功能 

棕色 232TX RS232 输出 

白色 232RX RS232 输入 

紫色 GND 地线 

绿色 T+ 触发 

绿色 T- 触发 

黄色 DATA1 Wiegand 数据 1 

粉红色 DATA0 Wiegand 数据 0 

紫色 GND 地线 

灰色 485B- RS485 数据 B- 

蓝色 485A+ RS485 数据 A+ 

黑色 GND 地线 

红色 DC+9V 9V 电源输入 

7.2.2 安装 

读写器根据天线的放置位置和实际使用需要可以安装在木制、水泥或砖制墙面上。且保

证天线所在位置与标签卡之间没有任何金属物品遮挡。 

（1） 支架安装 

在读写器的包装盒中，提供了安装支架，该支架属于抱杆型，是为 902-928MHZ 读写

器专门而设计到的。该支架可以随时安装，并在水平和垂直两方向进行任意角度的旋转，即

可进行 360 度的旋转，以便满足不同客户、不同场合的需求 

 

          图 3 支架                                   图 4 固定好后的支架 

（2） 读写器安装 

安装高度：用读写器包装盒中自备的紧固件固定在支架或者其他木制、水泥或砖制

墙面上,读写器距离地面的高度在 2.0 米到 2.8 米之间效果较优。 
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调整读写器的角度：在安装过程中，为了读写器达到最好的效果，可以将读写器与

垂直方向保持一个角度，即俯角，俯角约 20~25°之间。可以根据实际应用中具体测试

效果并安装，如图所示： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

安装图  

（3） 232 通讯线接法 

    焊接 9 芯头母头，2 接读写器接线脚的棕色，3 接读写器接线脚的白色，5 接紫色。 

8、现场布线 

起点 线材参数 终点 

1#栏杆机 8*1mm
2
 控制柜 

2#栏杆机 8*1mm
2
 控制柜 

1#红外光栅主机 4*0.5mm
2
 控制柜 

1#红外光栅主机 3*0.5mm
2
 1#红外光栅从机 

2#红外光栅主机 4*0.5mm
2
 控制柜 

2#红外光栅主机 3*0.5mm
2
 2#红外光栅从机 

1#红绿灯 3*1mm
2
 控制柜 

2#红绿灯 3*1mm
2
 控制柜 

1#摄像头 2*0.5 mm
2
 1#红外光栅主机 

1#摄像头 1*视频线 电脑 

2#摄像头 2*0.5 mm
2
 2#红外光栅主机 

2#摄像头 1*视频线 电脑 

刷卡器 RS232 电脑 

刷卡器 适配器电源线 电源 

音箱 2*1 mm
2
 功放 

9、控制箱的安装与接线 

无人值守汽车衡控制箱，内含 PLC、开关电源和接线端子，是系统底端控制的核心。

控制箱安装于磅房内，可以采用壁挂式安装，应远离电磁干扰和大功率电机干扰，确保控制

箱安全可靠接地。 
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控制箱内接线请严格安装图纸示意，特别注意电源的极性、电压范围等，接反或接错将

导致器件烧毁。接线示意如下所示： 

 

     


